
AI盲區影像辨識系統
使用說明書

適用於各式大型車 / 動力機械車輛
不限鏡頭位置皆可安裝

鏡頭設備訊號需為 7 2 0 P
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1. 使用本產品前，請仔細閱讀使用說明及警告，並保證正確使用。

2. 本產品所提供AI盲區影像辨識輔助系統功能，仍可能受到車輛行駛區

     域、環境、駕駛行為路況或天氣等因素影響系統告警正確性，因此本

     產品不保證100%的偵測警示準確率，駕駛人應遵守交通規則，保持

     警覺性並隨時注意實際路況，謹愼駕駛，不可過度依賴本產品以避免

     發生意外，可能影響系統告警正確性的常見情境請參考第10頁。

3. 如鏡頭部位被遮蔽（如貼紙、髒污、鏡片霧化、模糊不淸等），將影

     響A I系統偵測辨識。

4. 為確保產品正常運作，請勿任意改裝本產品或本產品線組。

5. 因駕駛人未遵守前述事項而產生的任何而損害，本公司不負賠償責任。

6. 除了本使用手冊說明的用途外，不得將本產品用於其他任何目的。

注  意
本產品無法取代安全駕駛及正確行駛操作，駕駛人應
遵守交通規則，保持警覺性並隨時注意實際路況，謹
愼駕駛，不可過度依賴本產品，以避免發生意外。

� 警告及安全注意事項



大型車因車體高大 、 死角多，駕駛人視野有限 ， 特別是在轉彎或行駛市
區時，無法觀測到闖入內輪差和盲區的行人和車輛，而導致經常發生交
通事故 。 內輪差 （ Difference of Radius BetweenInner Wheels ) 是車
輛轉彎時前輪與後輪行駛軌跡不同所產生的差距 。 具體來說 ：
當車輛轉彎時 ， 後輪會切進比前輪更內側的軌跡 ， 造成內側產生一個

「差距區域」 。

這個區域就是內輪差範圍 ， 容易成為行人 、 機車 、 自行車等弱勢用路人
被捲入的危險死角 。
由於內輪差的存在 ， 車輛轉彎時 ， 前 、 後車輪的運動軌跡不重合 。 在行
車中如果只注意前輪能夠通過而忘記內輪差 ， 就可能造成後內輪駛出路
面或與其他物體碰撞的事故 。 A I盲區影像辨識系統可即時偵測車輛周遭
盲區內的目標 ， 主動提出聲光警示 ， 協助駕駛提早反應 ， 降低事故風險 ，
提升行車安全與營運效率 。

針對該問題 ， 本產品透過原車行車視野輔助系統加裝AI盲區影像辨識系
統控制盒即可使原鏡頭有辨識功能 ， 駕駛人能透過螢幕知覺性的察看偵
測對象 ， 系統不限安裝方向 ， 皆可自動偵測辨識 ， 駕駛人於行車時 ， 按
不同的車速及條件對盲區進行偵測 。 系統可透過視覺和聲音警示進行主
動預警 ， 提醒駕駛人注意盲區偵測區域內有偵測物進入 ， 進而保護乘客
及用路人的安全 。

� 產品介紹

☆視線區含蓋所有死角
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主機規格

機種型號 iBox1.5影像視野輔助控制盒

工作電壓 DC 9V-36V

產品尺寸 76mm*53mm*26mm

輸出解析度 AHD /  CVBS (N制)

產品重量 62g

操作環境 0℃-75℃

工作電流 0.1A@27V

I/O接口 Video input  / output (AHD  /  CVBS) 、Power (ACC) / GND、 Switch 、
R Gear 、 Buzzer 、 UART (TX/RX)

聲音警示 蜂鳴器

�  系統規格
�.�主要部件

�.�主機規格

AI控制盒 蜂鳴器 設定鍵LED警示燈
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�  系統規格
�.�系統布局



絕緣電火布

(左右後方向燈使用)

剪 刀 或 剝 線 鉗

�.� 使用工具

�.� 線路安裝說明
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